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Cil préace: 1. ReserSe monitorovacich systémut vytahu

2. Vytvoreni monitorovaciho systému vytahu dle pozadavka
3. Ovéfeni funkénosti a nasazeni monitorovaciho systému

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Stanovené cile prace byly odpovidajicim zptisobem splnény. Bakalaiska prace byla vytvotena ve spolupraci s
primyslovym partnerem Proteco s.r.0.

Teoreticka ¢ast prace Se v uvodu vénuje jednotlivym druhdm vytahd, popisu funkénosti a bezpeénostnim
pozadavkim, které je nutné splnit. Dalsi ¢ast prace je zaméfena na dostupné vyrobce vytahti dostupné v Ceské
republice se zaméfenim na bezpe€nostni ¢ast vytahového systému, tj. monitorovaci systém vytahu, ktery slouzi k
chodu celého vytahového systému. Monitorovaci systém vytahu je zaloZzen na vyuziti PLC a BP rozebira
jednotlivé vyrobce a porovnava jejich moznosti z hlediska poctu funkci, dostupnosti, modularity a softwarového
vybaveni. Sougasti teoretické ¢asti je i popis CSN norem, které je nutné splnit pro jejich primyslové nasazeni.
Teoreticka Cast prace je popsana velmi srozumitelné, jednotlivé Casti na sebe logicky navazuji a obsahuje
vSechny potiebné naleZitosti.

Prakticka ¢ast bakalaiské prace ve svém uvodu shrnuje poZadavky na monitorovaci systém vytahu na zakladé
provedené reserSe ostatnich vyrobcd a pozadavkl firmy. Zakladni kamen vytahového monitorovaciho systému
tvoti Fidici deska EKM66 od firmy Rekoba. BP obsahuje popis jejich zakladnich vlastnosti z pohledu HW a
z pohledu komunika¢niho protokolu. Komunikaéni protokol je popsan detailng, a to z pohledu riznych druha
dotazti (dotaz na stav, ¢itace jizd, druhy poruchovych stavil). Dalsi ¢ast BP se vénuje popisu, komunikaci a
vyuziti fidici jednotky monitorovaciho systému, a to konkrétné typu CP-2090 od firmy TECO, ktery byl pro
monitorovaci systém vyuzit. Kapitola obsahuje vyvojovy diagram komunikace jednotky s nasledné uvedenymi
relevantnimi detaily komunikace, vizualizace i s popisem vizualizace pro mobilni zafizeni. Nasledna ¢ast prace
se vénuje montazi, oziveni a Ovéfeni navrZzeného monitorovaciho systému vytahu. Zavér prace je vénovan
nastaveni vzdaleného pfistupu K monitorovacimu systému vytahu. Soucasti prace je kompletni soupis statusu
vytahu, tabulka s kédy poruch a zdrojovy kéd vytvoteny v programu MOSAIC.

Logicka stavba a stylisticka iroven prace:

Stylisticka i graficka uroven prace je na velmi dobré urovni. Text bakalafské prace na sebe logicky navazuje.

VyuZiti ziméri, nAméta a navrhi v praxi:

Student odpovidajicim zpisobem zpracoval téma dle zadani. Z divodu, ze bakalafska prace byla stanovena na
zékladé pozadavkl pramyslového partnera, je jeji praktické vyuziti ziejmé. Vytvoreny monitorovaci systém
vytahu je jiz nasazen.

Piipadné dalSi hodnoceni (pFipominky k praci):

Student pracoval samostatng, a to jak pii psani prace, tak i pti vyvijeni SW. Pfipominky k textu BP a vyvijenému
SW vzdy odpovidajicim zptisobem zapracoval.

Otazky k obhajobé (max. 2):

1. VytvofFeny monitorovaci systém neobsahuje funkci privolani obsluhy v piipadé uviznuti osoby ve
vytahu. Jak je pFidani této funkce implementaéné narocné a jaké byly diivody pro jeho
nenasazeni?

2. Monitorovaci systém je vhodny pouze pro jednu vytahovou jednotku. RozSifeni na vice
vytahovych jednotek je omezeno vzdalenosti strojoven (rozvadéca vytahi). Lze toto omezeni

obejit?
Doporuceni prace k obhajobé: ano
Navrzeny klasifikacni stupen: A
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