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Cilem prace byl ndvrh a realizace autonomniho robotického vozidla, uréeného k pohybu v neznamém
terénu, které mélo byt fizeno vyuZitim zvoleného typu jednocipového mikropocitace. Soucasti reseni
diplomové prace byla i tvorba kompletni vyrobni dokumentace navrzeného feseni, véetné zpracovani
3D modelu vozidla vytvofeném ve vybraném CAD software.

Rozsah predkladané préce je cca 70 stran textu s pfilozenym CD, které obsahuje text diplomové prace
ve formatu ,,pdf”, zdrojové kédy aktudlniho firmware mikropocitace, poklady pro pripadnou realizaci
robotického vozidla, testovaci software v ,,GUI Matlab“ a fotodokumentaci realizované konstrukce.

Text prace je rozdélen na ¢ast teoretickou a praktickou.

V teoretické ¢asti diplomant provedl, v dostate€ném rozsahu, reSersi zadaného tématu. Popisuje zde
zakladni definice z oblasti autonomnich robotickych vozidel, jejich mozné konstrukéni Feseni,
s prehledem nejfrekventovanéjsich typl vyuzivaného hardware a softwarového vybaveni. Pro realizaci
fidici jednotky robota diplomant zvolil jako vhodny typ jednocipového mikropocitace mikropocitac
vyvojového modulu ESP32. Déle je v této Casti prace uveden technicky popis hardware vybraného pro
vlastni konstrukci autonomniho robotického vozidla a specifikovany poZzadavky na vysledné funkéni
moznosti navrhované mechatronické konstrukce. Teoretickd ¢ast obsahuje i kapitolu s Uivodem do
problematiky umélé inteligence a popisem principu algoritmu A* umélé inteligence, ktery byl urcen
k implementaci do mikropocitacového fidiciho systému vozidla.

V praktické ¢asti je uveden podrobny popis navrhu a vlastni realizace konstrukce. Student v této fazi
prace pracoval velmi iniciativné a zcela samostatné. Realizace navrZené konstrukce byla provadéna
diplomantem velmi cilevédomé a systematicky. Vysledkem této Cinnosti je propracovana konstrukce
mechatronického systému. V konstrukci je vyuZita kombinace komeréné dostupnych elektronickych
moduld, spolecné s elektronickymi moduly realizovanymi na zadkladé vlastniho navrhu diplomanta.
V ramci navrhu elektronickych moduld byl navrzen modul vlastniho , Lidaru”, ktery byl nasledné
uspésné diplomantem realizovan, testovan a poutzit k fizeni robotického vozidla. Jako zaklad Fidiciho
software vozidla byl zvolen vybrany typ algoritmu umélé inteligence. Aplikace téchto algoritm( na
jednocipovych mikropocitacich patfi mezi pomérné obtizné Ukoly. Pro testovani a ovéreni funkcnosti
konstrukce byl vytvoren software v,GUlI Matlab”. Experimenty byly diplomantem realizovany
v dostateCném rozsahu. Ke zvolenému postupu navrhu konstrukce a jeji realizaci nemam Zadné
podstatné pripominky. V zavéru textu DP jsou prezentovany vysledky testovani konstrukce.



Logickou stavbu a stylistickou Uroven prace Ize prohlasit za velmi dobrou. V textu DP v podstaté nejsou
preklepy a formalni chyby. Drobné pfipominky mam k volbé zobrazeni nékterych pribéhli mérenych
veli¢in v podobé grafl. Naptiklad zobrazeni na str. 74 (a obrazku 2.22), kde jde o volbu méné vhodného
zobrazeni zavislosti spotfeby energie na poctu krokl krokovych motord. Zde by bylo jisté vhodnéjsi
zobrazeni rychlosti ve standardnich jednotkdch a uptesnéni podminek experimentu (viz. nize uvedena
otdzka €. 1 k obhajobé prace).

Seznam poufZitych literarnich zdrojl je uveden v dostatecném poctu a diplomant tyto zdroje radné
v textu diplomové préce cituje.

Kontrola plvodnosti priace probéhla v automatickém reZzimu po vloZeni soubor(i DP do IS STAG.
Predkladany text DP vykazuje shodu do hodnoty mensi nez 5%, proto Ize text DP povaZovat za plvodni.

Diplomant by mohl pfi obhajobé zodpovédét ndsledujici otdzky:

1. Jaké byly podminky experimentu méreni spotfeby energie robotického vozidla, jehoz vysledny
graf je na obrazku 2.22?
2. Lze z monitorovanych velicin provést odhad , operacni” doby robotického vozidla?

Zavérem lze konstatovat, ze diplomant vSechny body zadani DP Uspésné splnil. Tim prokazal schopnost
samostatné resit zadané cile DP a prace splfiuje vSechny pozadavky kladené na tento typ zavérecnych
praci. PfedloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném
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