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PredloZena diplomova prace obsahuje 77 stran textu a je pfilozeno CD s textem prace a
zdrojovymi kdédy a jednim videozdznamem béhu aplikace. Seznam literatury obsahuje 32
polozZek, znichz je vétSina dostupna z Internetu. PouZité literarni prameny jsou aktudlni,
relevantni a tizce souvisi s feSenou problematikou.

Téma a cile diplomové prace a zvolené metody zpracovani

Dle podrobné a srozumitelné formulovaného zadani bylo cilem diplomové préace vytvorit
aplikaci pro lokalizaci slozitych objektt s vyuZitim Intel RealSense Camera ZR300 jakoZto
zdroje dat. Diplomant mél ve zvoleném vyvojovém prostfedi upravit a implementovat nékolik
bézné pouzivanych algoritm pro 3D lokalizaci a dosazené vysledky ovéfit pomoci pfipadové
studie se statistickym vyhodnocenim vlastnosti realizované aplikace.

Préce je ¢lenéna mimo tivodu a zdvéru do péti hlavnich kapitol. V prvnich dvou kapitolach
jsou uvedena zdkladni teoretickd vychodiska tykajici se Bin Picking a technologii snimani 3D
obrazu a popis technologie RealSense. Treti kapitola se podrobnéji vénuje problematice dat
ziskanych z kamery a jejich zpracovani. Podrobnéji je uvadéna zakladni terminologie tykajici
se bodovych mracen a jejich zpracovani s vyuzitim knihovny PCL. Dale se autor vénuje
robustnim metoddm pro hledani shod v obraze, konkrétné algoritmiim RANSAC a PROSAC,
a segmentaci obrazu. Zminované reSersni kapitoly jsou zpracovany dostatecné podrobné a
koresponduji se zadanim i s feSenou tématikou.

Popis realizované aplikace je uveden ve ¢étvrté kapitole. V ttvodu jsou vymezeny jednotlivé
faze odhadu transformace mezi dvéma bodovymi mracny, které nasledné autor ve stru¢nosti
samostatné popisuje. Nutno podotknout, Ze tato kapitola by si byvala zaslouzila vice prostoru.
Testovani aplikace a hodnoceni dosazenych vysledkii je provedeno v nasledujici paté kapitole.
Uvazovano je umisténi vzorového predmétu v pocatku soufadnic s transformaci (ndhodna
rotace resp. translace scény) a pouziti algoritmt ICP a RANSAC. BliZe se autor také zabyva
vlivem downsamplingu a v$imd si vyrazného zlepSeni u algoritmu RANSAC v pripadé
translace a popisuje piipadna rizika v pfipadé vétsi redukce bodi mracna. Az na drobné
detaily lze konstatovat, Ze hodnoceni je zpracovano dostate¢né podrobné a v prehledné formé.

Formalni tiprava a jazykova troven diplomové prace

Po formalni a jazykové strance je predlozena diplomova prace na velmi dobré tirovni. Prace
je psana korektnim jazykem s minimem pravopisnych chyb a pieklepti. Prace je piehledna
s logickou stavbou a lze se v ni dobfe orientovat. Vytknout lze v tomto sméru jen chybné
c¢islovani kapitol tfeti irovné v ¢asti 3.6. Co se tyka grafické upravy prace, tak je mozné vytknout
horsi kvalitu valné vétSiny obrazka (a neni vzdy jasné, zda jsou prevzaté z literatury) i grafti



Pfipominky a dotazy

Teoretickd cast a prakticka c¢ast prace jsou zpracovany, az na jiz zmifovanou kapitolu 4,
relativné dostatecné podrobné a jsou navzajem ve vyvazeném pomeéru. V praci ale postradam
v zadani zminovanou stru¢nou uZzivatelskou prirucku. Snad i z tohoto diivodu neni vZdy zcela
jasné, co presné bylo vytvoreno a jak l1ze na tuto praci pfip. dale navazat. V tomto ohledu se
nelze nic blizsiho dozvédét ani v zavéru.

Zpracovani zdrojovych kodi je na dobré urovni. Jsou respektovany bézné programatorské
zvyklosti a kody jsou dostatecné prehledné.

Na diplomanta mam tyto dotazy:

* Jak spolu koresponduiji graf na obr. 5.1 a tab. 5.3? Je hodnota tspésnosti 100,7 % pfi
translaci +/- 50 mm ve vSech osach spravna?

= Jaké je dalsi vyuziti realizované aplikace? Planuje autor resp. jiny feSitel na toto téma
v budoucnu navéazat?

Zavérecéné hodnoceni

Diplomant v praci prokdzal, Ze zvladl realizaci aplikace pro lokalizaci pfedmétt pro Bin
Picking. Vysledky diplomové prace 1ze vyuzit jako zdklad pro feSeni s tématem souvisejicich
problémi, pfedevsim v rdmci ptip. navazujicich zavéreénych pracich.

Stanovené cile prace byly splnény, praci doporucuji k obhajobé a navrhuji klasifikaci
stupném

V Pardubicich 31. kvétna 2019

Ing. Libor Kupka, Ph.D.



