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Cil prace: cilem prace je zhodnotit vyvoj v moznostech nastavovani PID regulatoru. Na

vhodné zvolenych demonstraénich soustavach (stabilni aperiodicka/periodicka,
nestabilni, neminimalnéfazova, ...) bude provedena fada navrhu fizeni pomoci
PID regulatoru, pficemz pro navrh konstant bude pouzita jednak skupina
klasickych metod (publikované ve 20. stoleti) a nasledné skupina modernich
metod (publikované v poslednich deseti letech — je tfeba vybrat Casto citované
pristupy). Student zhodnoti mozny piinos modernich metod.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cil prace:

Cile prace byly splnény.

Logicka stavba a stylisticka uroven prace:

Préce je ¢lenéna do logickych celkd, je napsana srozumitelné. V praci se vyskytuje pouze nekolik preklept a
pravopisnych chyb. Nekteré definice, vyjadieni a tvrzeni jsou vSak zjednodusené, nepfesné nebo neobratné.
Nedostatkem je citace literatury vétSinou pouze v uvodu kapitol. Z pohledu ¢tenafe jsou vybrané metody
nastaveni i jejich aplikace na zvolené soustavy popsany nedostate¢né, ¢tenaf je Casto odkazan na pouzité zdroje.

VyuZiti zAméri, naméti a navrhi v praxi:

Prace ma potencial byt zajimavym piinosem pro orientaci v modernich metodach nastaveni PID regulatord.
Autor prace tento potencial z ¢asti naplnil, zdokumentoval a otestoval n€kolik novych metod a porovnal je
s klasickymi. Bohuzel v§ak chybi hlubsi diskuse nad vybérem jak testovacich soustav, tak i aplikovanych
metod. Pro jednodussi vyuziti prace by také bylo vhodné ji doplnit jasnymi algoritmy vSech metod.

Piipadné dalsi hodnoceni (pripominky k praci):

Otazky k obhajobé (max 2):

1. K obhajobé si pFipravte porovnani pouzitych novych metod nastaveni PID
regulatoru z pouhledu poctu citaci, pripadné jinych kritérii p¥ijeti odbornou
komunitou.

2. Odpovidaji v sou¢asné dobé priumyslové regulatory pozadavkim novych metod
nastaveni PID regulatori? Je moZné implementovat v§echny parametry?

Doporuceni prace k obhajobé: ano

Navrzeny klasifikacni stupen: C
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