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PredloZena diplomova prace obsahuje 84 stran textu a je pfilozeno CD s textem prace a
programy realizovanymi v prostfedi Matlab & Simulink. Seznam literatury obsahuje 14
polozZek, které jsou, aZ na c¢tyfi knizni publikace a jednu zavére¢nou praci, dostupné
z Internetu.

Téma a cile diplomové prace a zvolené metody zpracovani

Hlavnim cilem diplomové prace byl teoreticky navrh a simulacni a praktické oveéfeni
¢innosti stavovych reguldtort, jejichZ soucasti jsou estimatory tpIného resp. redukovaného
fadu, pro fizeni laboratorni soustavy motor — generator. V teoretické casti se diplomant mél
zabyvat identifikaci simulacniho modelu a teorii fizeni stavovymi regulatory s estimatory.
V praktické casti bylo ukolem aplikovat navrzené regulatory na laboratorni soustavu a to
prostfednictvim multifukéni karty Humusoft MF 634.

Prace je ¢lenéna mimo tvodu a zavéru do deviti hlavnich kapitol. V prvnich sedmi z nich
se autor vénuje problematice stavového popisu systémii a stavového fizeni ve spojité i
diskrétni formé. Soucasti je popis navrhu a realizace estimatort uplného a redukovaného
fadu vcetné stochastického estimatoru (Kalmanova filtru), pficemz dtraz je kladen na jejich
diskrétni varianty. Dale je pozornost vénovana navrhu stavovych reguldtorti v koneéném
poctu krokt regulace metodou umisténi poltt pomoci Ackermannovy formule a podle
kvadratického kritéria (Riccatiho rovnice). Mimo uvedené se diplomant ve stru¢nosti také
zabyval experimentalni identifikaci a stabilitou dynamickych systém.

V praktické casti se autor nejprve vénuje popisu laboratorni soustavy, jejimu propojeni
s PC pomoci méfici karty a experimentalni identifikaci jejtho modelu. StézZejni je pak popis
fizeni simulaéniho a laboratorniho modelu pomoci stavovych regulatori realizovanych
v Simulinku. Hodnoceni dosazenych vysledkt je pak provedeno v zavéru v rozsahu cca tfi
stran.

Formalni tprava a jazykova troven diplomové prace

Po formalni a jazykové strance je predlozena diplomova prace na dobré tirovni, i kdyZ neni
zcela prosta chyb a pfeklepti. Prace je prehledna a lze se v ni dobfe orientovat. Taktéz jeji
graficka aprava je na dobré tirovni.

Pfipominky a dotazy

Autor se misty dopousti nepfesnosti a terminologickych a formalnich chyb. Napt. ve
vztazich 2.15, 2.18, 2.20, 2.22 a na dalSich mistech v diferencidlnich rovnicich chybné pouziva
oznaceni pro vys$si derivace. Pro jednu veli¢inu jsou v textu zavedeny rtizné symboly



(perioda vzorkovani T vs. vzdalenost dvou vzorkt /) a naopak jinde je jeden symbol pouzit
pro vice rtiznych velicin.

Na obr. 5.1 je veli¢ina w(k) mylné oznacena jako Zaddana hodnota, pricemz je zifejmé, Ze se
jednd o formdlni oznaceni signalu, ktery pfedstavuje v tomto piipadé poruchu na akéni
veli¢iné. S tim souvisi i struktura regulacniho obvodu na obr. 5.2, nebot i zde se jedna ziejmé
o fizeni pfi nulové Zadané hodnoté, s ¢imz koresponduji dale uvedené rovnice.

V odstavci 9.1 je chybné uvedeno, Ze analyzovana soustava motor — generator je linearni,
coz je dokladano casti statické charakteristiky, ktera tuto vlastnost dle obr. 9.3 skutecné
vykazuje. Pfitom je uvedeno, Ze méfeni bylo provedeno v celém rozsahu. Pokud by tomu tak
skutecné bylo, staticka charakteristika by byla dle pfedpokladi nelinearni.

O néco zavaznéjsi je nevhodna volba penaliza¢nich matic v odstavci 9.7 vedouci na
obrovské akcni zasahy (desitky, ale i stovky aZ tisice Volt). Takto navrzené regulatory
nemohou byt aplikovany na redlny systém, jehoZ fizeni je moZné pouze v rozsahu do
maximalné 10 V.

Na diplomanta mam tyto dotazy:
* Mohl by diplomant uvést schéma stavového regulacniho obvodu s astatickym ¢lenem
umoznujiciho fizeni pfi zméné zadané hodnoty?
* Zaznamy experimenti na obr. 9.30 az 9.38 neodpovidaji fizeni realné laboratorni

soustavy stavovym reguldtorem, ale jednd se zfejmé o simulaci. Pro¢ nejsou v praci
uvedeny i priibéhy ziskané pfi fizeni redlné soustavy?

Zavérecéné hodnoceni

Diplomant v praci prokazal, Ze zvladl teorii stavového fizeni a umi ji aplikovat i na
konkrétni dynamicky systém. Pfinosem diplomové prace je implementace vybranych
stavovych regulacnich obvodii s estimatory v prostfedi Simulink a jejich ovéfeni na
laboratornim modelu. Vysledky prace lze vyuzit pfedevsim ve vyuce nebo pfi navrhu fizeni
jinych soustav v rdmci laboratore.

Stanovené cile prace byly splnény, praci doporucuji k obhajobé a navrhuji klasifikaci
stupném

velmi dobfe.
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