Posudek vedouciho diplomové prace

Diplomant: Bc. Jan Ropek
Nazev prace: Multirotor

1. Definuje zadani DP dostatecné jasny odborny problém, ktery diplomant resil?

Zadani diplomové prace jasn¢ definuje problematiku urcenou k feseni. Student se ve své praci
m¢l zabyvat navrhem 1étajiciho dronu, zestudovat problematiku senzoriky a fizeni. Prace méla
byt smétovana k potlaceni driftové rychlosti.

2. Jaka tvoriva ¢innost a uplatneéni jakych metod (prislusejicich navazujicimu magisterskému
studiu) bylo od diplomanta pozZadovano?

Pro teSeni diplomové prace bylo potfeba uplatnit znalosti z oblasti fizeni a automatizace,

mikroprocesorové techniky, zpracovani signalli a prenosové techniky.

3. Co diplomant pri vypracovani své DP vytvoril?

Student ve své praci rozebral pomérné piehledné problematiku snimani jednotlivych veli¢in
potiebnych pro fizeni létajiciho drona, pfiCemz pomérné spravné kladl diiraz na aplikacni
informace a z vétsi Casti se vyhnul opakovaného popisu obecné znamych informaci. Velice
dobfe si v praci uvédomuje nedostatky jednotlivych senzort a jiz v teoretické ¢asti prace se
zabyva popisem moznosti jejich dalSiho zpracovani a popis filtrii s fuzovanim dat provadi
pfimo na datech ziskanych z pouzitych senzora.

Na zéklad¢ ziskanych informaci sestavil fizeni pro svou kvadrokoptéru na které doslo
K testovani a vytvoreni fidiciho systému. Student spravné rozpoznal, ze driftova rychlost
(volny nechtény pohyb v horizontalni roving€) lze Castecné eliminovat preciznim snimanim
naklonu, nebo dal§im senzorem. Velka Céast prace se zabyva pravé fuzi a filtraci dat
z jednotlivych snimaci za uéelem ziskani spolehlivé informace o poloze. Cést prace oznadena
jako praktickd se pak zabyvéa ptfedev§im popisu softwarového feSeni prace, kde pomérné
podrobné rozebira béh programu a implementaci na operacnim systému FreeRTOS urceného
pro mikroprocesory. Samotna fyzicka realizace je popsdna velmi struéné a ¢ast informaci je
schovéna v teoretické casti prace. Prakticky byla vytvofena kvadrokoptéra osazena
inercialnimi snimaci, barometrem a magnetometrem, fizena deskou s ARMovym procesorem
SAMA4S a dalkové ovladani s mikroprocesorem ATXmega, pfenos ovladani je pak feSen
pomoci radiovych moduli s technologii LoRa. Vysledkem préace je prvni plné funkéni dron
s vlastnim fizenim 1 ovladanim vytvofenym na nasi fakulté.

4. Jakym zpusobem prokazal diplomant spravnost navrhnutého reseni probléemu?

Spravnost postupu je postupné prokazovana v pribéhu psani prace. Jiz kapitoly popisujici
senzory a zpracovani dat obsahuji grafy s vysledky a porovnani dat ze senzorq, a to jak surova
tak po filtraci ¢i ptipadné fuzi s jinymi typy senzort.

5. Je text diplomové prace zpracovany tak, aby Vam umoznil odpovedeét na otazky 1 - 47?

Text diplomové prace je zpracovan vcelku dobte, vEétsi ¢ast prace je zpracovana velmi dobfe,
ale k zavéru prace je vidét snizeni pozornosti pravdépodobné vzniklé ¢asovym nedostatkem a
tedy 1 ke sniZzeni kvality textu. Formalni a stylistickd tprava prace odpovida na drobné
nedostatky diplomové praci. Vyhrady bych mél snad jen k logickému cClenéni préce, kdy je



rozdélena na teoretickou a praktickou Cast prace, ale toto striktni déleni je v tomto piipadé
V neprospéch autora, protoze teoreticka ¢ast je vysvétlovana piimo na realnych datech autora a
je tim zaroven ovéfovana funkénost hardwaru i navrzenych algoritmu. V piipadé takového
déleni by se hodilo shrnuti téchto vysledka i1 v praktické ¢asti. Napiiklad jediny obrazek
celkového feSeni se nachéazi v ¢asti ladéni PID konstant obsaZzené v teoretické ¢asti.

6. Které nejasnosti vyskytujici se v DP by mel diplomant objasnit pri obhajobé a jaké jsou
Vase dalsi pripominky k DP?

Reseni prace bral student velmi vazné a aktivné se ji vénoval celou dobu magisterského

studia, bylo slozité ho ptesvédcit, ze neexistuje univerzaln¢ dokonalé feSeni fungujici za vSech

ktery v tomto ptipad€ nevznikl klasickym odkladdnim samotné feSeni.
- Mohl byste, pokud to jiz nebylo ptfidano do prezentace, piedstavit samotny hardware?
- Proc¢ byl pouzit operacni systém, ma to n¢jaké vyhody.
- Mohl byste zhodnotit vysledek vasi prace, co jste myslel formulaci v zavéru ,,Cil prace
byl do jisté miry splnén*

7. Jakou znamku vzhledem k hodnoceni podle bodii 3 — 6 navrhujete?

Praktickd ¢ast prace byla splnéna nad ocekavani, ale vzhledem k pisemné ¢asti navrhuji
znamku Vyborné minus.

V Pardubicich 9.9.2016 Ing. Pavel Rozsival



