Posudek vedouciho diplomové prace

Jméno studenta: Dobias Jan
Téma prace: Simulator vzdusného prostoru pro vyvoj sekundarniho pfehledového radaru
Cil préace: 1. Popis principu sekundarniho ptehledového radaru s uvedenim

vybranych parametrti, popis principu palubniho odpovidace a uvedeni
metod pro opravu piekrytych zprav

2. Vytvoreni simulatoru vzdusného prostoru v okoli SSR, umoziujici
generovani odpovédi cilti na dotazy SSR v mddech 1, 2,3, A, C, Sna
zékladé vybranych vstupnich parametru.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Diplomova prace se zabyva realizaci simulatoru vzdusného prostoru v okoli SSR. Simulator umoziuje generovat
odpovédi cilii na dotazy SSR v médech 1, 2, 3, A, C a S. Jednotlivé vzdusné cile 1ze definovat pomoci parametri
(vyska, poloha, squawk kod, call signal, ICAO adresa, trasa, rychlost a typ odpovidace). Primarni ucel
simulatoru je zejména analyza vlivl a jejich eliminace vzniklych pfi pfekryti zprav od jednotlivych odpovidact.
V ptipad¢ prekryti zprav jsou jednotlivé odpovédi ze simulatoru oznaceny znackou informujici o prekryti s jinou
zpravou (kazda s odpovidajici casovou znackou).

Teoreticka ¢ast prace se vénuje klasifikaci a popisu zakladnich typt radart, kde jsou uvedeny jejich zakladni
vlastnosti, pouziti. Tato ¢ast DP je zpracovana velice pichledné a ¢tenaii umozni srozumitelny nahled do dané
problematiky. Druhd kapitola je vénovana podrobnému popisu sekundarnich piehledovych radarti a jeho
vlastnosti, se zaméfenim na popis dotazu a riznych druhd odpoveédi SSR. Soucasti této kapitoly je i popis
uréovani vzdalenosti, azimutu, vysky ¢i rychlosti cile. Samostatnou podkapitolu tvoii popis moznych druhti
prekryti jednotlivych odpoveédi. Treti kapitola se vénuje vysvétleni problematiky vyuziti cyklickych kéda pro
zjisténi kontroly integrity dat. Soucasti je popis cyklickych koda, jejich vlastnosti a aplikace cyklickych koda
v modu S. Praktickéd ¢ast DP je uvedena v kapitole IV, kde na pocatku je popsano grafické prostfedi s uvedenim
jak dany simulator pouzivat. V této ¢asti mé chybi uvedeny jasny seznam cilti simulatoru, ktery neni stanoven.
Pouze je u nékterych podkapitol (napt. 4.3.7.2, 4.3.8.3, 4.3.9) uvedeno, Ze prace nejsou dokonéeny. Nasleduje
popis vstupnich parametrti simulace, tj. pfidani vyse uvedenych parametrii jednotlivych cilt. Trajektorie cile je
zde definovana pomoci polynomu 3. fadu, a to v 2D prostoru. Veskeré vstupni parametry jednotlivych cili, 1ze
ukladat do soubord, ¢imz dojde k uspote Casu pii jejich opakované simulaci. Vlastni funkce simulatoru, tj.
vyhodnocovani zprav je zobrazovano v aplikaci pomoci ,,miizky*, kde 1ze volit dobu simulace.

Logicka stavba a stylisticka droven prace:

Diplomova prace je ¢lenéna do 4 kapitol, které na sebe logicky navazuji. Stylisticka i graficka uroven prace je na
dobré Grovni, az na ob&asné nepiesné formulace a preklepy.

Str. 42: U klaves je potieba mit na posuvniku aktivni focus, tj. — nedokonéena véta

Vyuziti ziméri, naméti a navrhi v praxi:

DP prace je napsana ve spolupraci s firmou T-CZ na zaklad¢ jejich pozadavkd. V budoucnu bude simulator
roz§ifen o doplitujici moduly uvedené v kapitole 4.4.

Pripadné dalSi hodnoceni (pFipominky k praci):

Student pracoval velice samostatné, a to i pfes narocnost a rozsahlost zpracovavané tématiky

Otazky k obhajobé (max. 2):
1. Odhadnéte HW naroc¢nost simulatoru zejména po implementaci v§ech dopliitkovych modulii?
Real-time implementace se piedpoklada na hradlovych polich ¢i standardnim PC?
2. Konecna verze simulatoru bude pracovat ve 2D ¢i ve 3D? Je planovano zobrazeni mapovych
podkladi v simulaci?

Doporuceni prace k obhajobé: ano
NavrzZeny klasifikacni stupern: velmi dobfte
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