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Cilem diplomové prace bylo navrhnout a aplikovat stavové fizeni laboratorni soustavy
regulace otacek.

V teoretické casti je uvedena problematika identifikace dynamickych systémii — rozdéleni
identifika¢nich metod, typy vstupnich signalli, zpisob zhodnoceni kvality modelu, zptisob
meéfeni a vyhodnocovani dat, typy obrazovych pienost. Dale je uveden spojity a diskrétni
stavovy popis, vztah mezi vnéj$im a vnitfnim popisem, diskrétni deterministicky pozorovatel
stavu, spojity a diskrétni stavovy regulator, navrh stavového regulatoru metodou umisténi
polu a podle kvadratického kritéria.

V praktické Casti prace je popsana regulovana soustava, zpusob jeji identifikace — byla
zmétena statickd charakteristika systému a z prechodové charakteristiky byla provedena
identifikace pfenosu druhého tadu soustavy a poruchy pro riizné urovné zatizeni motoru. Je
navrzen pozorovatel stavu umisténim jeho pélti a prakticky je ovéfena jeho funkce. Pro
porovnani stavovych metod s klasickym pfistupem je vybran PID regulator s funkci anti-
windup a filtraci regula¢ni odchylky pro derivacni slozku. Stavové regulatory jsou navrzeny
metodou umisténi polt a pomoci kvadratického kritéria. Simulované regulac¢ni pochody PID a
obou stavovych reguldtori jsou porovnany se zméfenymi pochody a je konstatovana velmi
dobra shoda regulovanych i ak¢nich veli¢in.

V zéavéru prace jsou diskutovany vysledky.

Diplomant fesil v souladu se zadanim prace problém navrhu a laboratorni aplikace modernich
metod fizeni — konkrétné¢ navrh stavovych regulatori umisténim poli a na zékladé
kvadratického kritéria. Byla pozadovana dobrda znalost problematiky identifikace
dynamickych systémt, stavového popisu — navrhu pozorovatele a stavového reguldtoru pro
vyrovnani trvalé poruchy. Navrh reguldtoru podle kvadratického kritéria vyzadoval velmi
dobré teoretické znalosti.

Vysledkem prace diplomanta jsou identifikované pfenosy soustavy pro rtizna zatizeni motoru
a navrzené¢ stavové regulatory. Regulace realizoval v prosttedi MATLAB/Simulink.
Vytvorena regulacni schémata nejprve overil na simulacich a posléze aplikoval na laboratorni
soustave, ¢imz prokazal spravnost navrhnutého feseni.

Text prace je zpracovan velmi peclivé s minimem chyb. Grafické zpracovani prace je také na
velmi dobré urovni.

1. Symbol u v rovnicich 1.7, 1.8, 1.9 a 1.10 nema byt tucné.
2. Neni pouzit dolni index v rovnicich 1.40 a 1.41 u koeficientu ao.
3. Strana 32 — pocet stavovych veli¢in se zvysi na n+1.



4. V obrazku 1.11 nema byt sumator, ale prvek, co ptida prvek k vektoru - multiplexor.
Diplomant by m¢l pti obhajob¢ vysvétlit nasledujici:

1. Co znamena operator V v rovnici 1.4?
2. Je identifikovan ptenos poruchy — o jakou poruchu se jedna?

Diplomant splnil veskeré body zadani prace. Prace spliiuje pozadavky kladené na praci tohoto
typu, doporucuji ji k obhajob¢ a hodnotim stupném vyborné.
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