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Diplomant mél navrhnout a realizovat stavové fizeni s potlacenim trvalé regulacni odchylky
laboratorniho zatfizeni GUNT RT50. Soucasti navrhu bylo 1 ur€eni matematického modelu
metodami experimentalni identifikace a ovéfeni navrhu porovnanim simulacnich a redlnych
pribeht regulace.

V teoretické ¢asti se diplomant zabyva problematikou uréeni matematického modelu daného
systému, ptfi¢emz se zamétuje na modely ve formé spojitého ptenosu tj. linearni diferencialni
rovnice s derivaci vstupniho signdlu. Dale se zabyva sestavenim stavového popisu
ekvivalentniho k pfenosu jak ve spojité tak diskrétni oblasti. Navazuje problematika odhadu
stavu diskrétniho stavového modelu a stavového reguldtoru. Problém trvalé regulacni
odchylky je feSen dvéma zplsoby. Jednak standardnim rozsifenim stavu regulované soustavy
o integral regulacni odchylky a jednak modifikaci pfedchoziho postupu s cilem dosahnout
stejné dynamiky regulatoru s rozsifenim jako by mél regulétor bez rozsiteni.

Diplomant pomoci experimentalni identifikace ur¢il matematicky model laboratorniho
zafizeni motor — generator. Navrhl a realizoval diskrétni estimator stavu a stavovy regulator se
sledovanim Zadané vcetné kompenzace trvalé regulacni odchylky. Provedl experimenty na
realném zafizeni a porovnal regulaéni pribéhy s regulaci pomoci spojit¢ho PID regulatoru
doplnénym o odstranéni wind-up efektu.

Funk¢nost reguldtoru byla ovéfena jak simulacemi v prosttedi MATLAB/SIMULINK tak
experimentalné regula¢nimi experimenty na redlném zafizeni pii sledovani Zadané a
odregulovani poruchy.

Text DP je logicky uspofddan, jasné a srozumitelné napsan. V teoretické ¢asti je mozna
zbyte€né velkd pozornost veénovdna obecnym metoddm identifikace a matematickym
modellim a naopak ¢éast vénovand vlastnimu regulatoru je pomérné strucnd. Velmi strucny je i
popis fizeného systému a technické stranky realizace experimentl. Soucasti DP je i CD se
zdrojovymi soubory.

Je skoda, Ze diplomant neuvedl hodnoty kritéria kvality regulace, a¢ se podle schémat na obr.
2.21-22 zda, Ze je pocita. Dale by bylo zajimavé ukézat, jaké vySly poly URO pii névrhu
vychazejiciho z kvadratického kritéria. K DP mam nékolik poznamek:
a) na str. 19 a 20 diplomant pouzivd symboly A a V, jejichz vyznam lze odvodit pouze
nepiimo z obr. 1.3. Tento zpiisob jejich zavedeni mi neptipada vhodny.
b) vyjadireni postupnych integraci v rov. (1.24) neni zapsano dobie
c) pfi popisu pozorovatele stavu, stavového regulatoru a potlaceni windupu PID
regulatoru chybi odkazy na zdroje, ze kterych diplomant vychazel
d) v textu pod rovnici 1.40 mé byt misto normalni formy fiditelnosti spravné Jordanova
(kanonickd) forma
e) v upfesnéni pod rovnici 1.48 je ziejmée chybné zapornd hodnota zesileni ky;



f) vrovnici 1.52 je chybny ¢asovy posun mezi pravou a levou stranou

g) ve schématu na obr. 1.12 ma byt S(k-1) misto S(k+1)

h) v popisu zafizeni GUNT RTO050 chybi informace o moZnosti zaté¢Zovani generatoru,
neni jasné, jak byla ziskana data pro identifikaci pfenosu poruchy — rov. (2.6)

1) Obrazek 2.21 ,,Schéma stavového regulatoru pomoci umisténi poli* a obrazek 2.22
»Schéma stavového regulatoru pomoci kvadratického kritéria® jsou stejné

Navrhuji, aby pti obhajob¢ diplomant zodpovedél nasledujici otazky:

a) Jak vypada popis (rovnice) zarizeni véetné poruchy ve vstupné vystupnim tvaru a
jak ve stavovém popisu? Jak byla informace o prenosu poruchy vyuzita pri
navrhu regulatoru?

b) Proc byl pouzit diskrétni a ne spojity stavovy regulator, kdyz PID regulator byl
realizovan jako spojity?

Diplomant feSil pomérné¢ komplexni problém a prokazal dobrou orientaci v dané
problematice. Po posouzeni celkové prace ptes vyse uvedené poznadmky navrhuji hodnoceni

== vyborné ==
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