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Cilem DP bylo vytvofit programovy modul pro kompaktni fidici syst¢tm AMiNi4DS, ktery
pocita odhad stavu sledovaného systému na zaklad¢ métenych vstupt a vystupti a ovéfit jeho
funkci pfi odhadu stavu zndmého realného systému. Diplomant mél navrhnout algoritmus
estimace stavu SISO systému pii uvazovani pusobeni ndhodnych poruch a v prostiedi
MATLAB ov¢fit jeho funkénost. Poté estimator implementovat ve formé uzivatelského
funkéniho modulu pro vyvojové prostfedi DetStudio, vytvofit funkéni aplikaci pro RS
AMIiNi4DS a overit experimentalné funkcnost estimatoru s vyuzitim HW simuldtoru
dynamickych systémi. Ovéfeni mélo probéhnout porovnanim casovych pribéhl stavovych
veli¢in sledovaného systému a jejich odhadi estimatorem.

Diplomant se zabyval diskrétnim stavovym popisem linedrnich dynamickych systému
s ndhodnymi poruchami a ndvrhem estimatoru stavu pro tento typ systémi — konkrétné
Kalméanova estimatoru pro nekone¢ny horizont sledovani tj. s konstantnim zesilenim.
Seznamil se s tvorbou programového vybaveni fidiciho systému AMiNi4DS ve vyvojovém
prostiedi DetStudio a implementaci slozitéjSich algoritmi do primyslového fidiciho systému
vcetné problematiky ovétreni funkcnosti vytvorené aplikace.

Diplomant vytvofil algoritmus estimatoru stavu stochastického diskrétniho dynamického
systtmu. Tento algoritmus implementoval ve form& modulu pro vyvojové prostiedi
DetStudio. V tomto prosttedi vytvoftil aplikaci pro kompaktni fidici systém AMiNi4DS, ktera
estimovala stav zatizeni jehoz vstup a vystup byl méfen. Sledované realné zatizeni byl HW
simulator dynamickych systému, ktery na zakladé¢ casového pribéhu vstupniho napéti
generuje prubéh vystupniho napéti podle zadaného matematického modelu.

Funk¢nost navrzeného algoritmu estimatoru byla simulacné ovéiena v prostiedi MATLABu a
byly ziskany zkuSenosti s vlivem volitelnych parametri na pribéh estimovaného stavu.
Funk¢nost vytvoreného modulu prokazal diplomat experimentalné€. S vyuzitim pomocného
systému, ktery umoznoval sledovat a zaznamenat hodnoty stavovych veli¢in jak ve
sledovaném zafizeni tak i1 estimované hodnoty, provedl nckolik experimentid a vyhodnotil
chovani estimatoru.

Ackoliv nékteré formulace uvedené v DP nejsou pii prvnim cteni Gplné jasné 1ze konstatovat,
ze DP prace obsahuje vSechny podstatné informace tykajici se feSeni zadaného problému.
Diplomant pribézné spolupracoval s vedoucim prace, reagoval na pfipominky a aktivné fesil
dil¢i problémy.

V DP praci je pomérné¢ malo pieklepti a formalnich chyb. Z faktickych pfipominek bych
zminil jen nasledujici:
- rovnice (2.2): zaméneén symbol operace transpozice za promeénnou oznacujici interval
vzorovani
- rovnice (3.10-12): pievzaté rovnice adaptivniho Kalménova estimatoru nezapadaji do
okolniho textu



- rovnice (3.14): jsou pouzity nezavedené veliCiny Bw a Dy,

- obr.4.2: nevhodné oznaceni signalu v legend¢, v souvislosti s estimatorem neni vhodné
oznacovat vstupni signal jak ak¢éni velicinu

- Kap. 4.4: zpopisu experiment, kdy vlastnosti Sumu neodpovidaji parametrim
pouzitym pfi navrhu estimatoru, neni zfejmé, jaké parametry pouzity Sum ma. Bylo by
vhodnéjsi pouzit pojem ,rozptyl chyby odhadu“ nez ,rozptyleni chyb odhadua‘.
Vhodné by bylo i statistické vlastnosti odhadl (rozptyl ¢i kovarian¢ni matici) vycislit a
doplnit slovni popis souhrnnou tabulkou.

- Kap. 7.2 rovnice (7.3): pro€ je u popisu systému pouzit¢ého v HW simulatoru uvadéna
pocatecni hodnota stavového vektoru?

K obhajobé navrhuji, aby diplomant zodpovédél tyto otazky:
a) Jak presné je formulovan cil navrhu Kalmanova estimatoru, ktery byl v praci
pouzit.
b) Ktera vlastnost vyvojového prostiedi pouzitého Fidiciho systému vyznamné
usnadiiuje implementaci estimatoru.

Diplomant splnil vSechny cile v plném rozsahu a zejména v teoretické Casti samostatné
nastudoval danou problematiku nad rdmec zadani. Proto navrhuji hodnoceni
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