Posudek oponenta diplomove prace

Diplomant:  Bc. Zdené&k Siméacek
Nazev Prace: Navrh fidici jednotky pro regulacni pripravek kuli¢cka na plosSe se snimaci kamerou.

Zadani diplomové prace jednoznacné stanovuje cile prace a jejich zplsob reseni.

Diplomant pfi feSeni diplomové prace byl nucen vyuzZit znalosti z velké ¢asti magisterského studia,
predevsim z okruh( predmét(l zamérenych na vestavna zafizeni, automatizace a zpracovani obrazu.

Co student béhem feseni prace vytvofril, se z prace samotné posuzuje velmi sloZité a k objasnéni
nékterych véci pomohla az konzultace. BEhem feseni prace vznikla predevsim deska s procesorem a
pfipojenym kamerovym modulem. Tento pfipravek byl oZiven a otestovan. Dale byl vytvoren
algoritmus ovladani krokovych motoru a propojeni celého systému. Soucasti vysledk( je i samotna
psanad prace, ktera se sklada predevsim s teoretické ¢asti, bohuzel ¢asto zbytecné popisujici véci
nepfimo nutnych k feseni a hardwaru, ktery byl jiz k dispozici, tedy ho student nevytvarel. Popis
vlastniho feseni je velmi strohy a v podstaté postrada vétsinu dlleZitych informaci. Jediné schéma
v celé tisténé praci je zapojeni konektoru (Obrazek 10, strana 27). Navrh zatizeni je dokumentovan
fotografii DPS ze které neni pfilis patrné zapojeni, bylo by vhodné doplnit o popis a vykresovou
dokumentaci. Pfipojené periferie jsou obecné popsany, ale jejich pfipojeni a obsluha jiz popsana
neni. Vétsina informaci byla potfeba dohledat v pfilohdch na CD.

Pfi fesSeni prace vznikl funkéni modul s kamerou a ARM procesorem a nékolika softwary pro PCi pro
procesor. Re$eni je ovéFitelné funkéni, pouze je $koda e popisu vlastni prace autor vénoval velmi
malo prostoru.

Ovéreni spravnosti postupu feseni je naznaceno v kapitole o prahovani, kde popisuje algoritmus
detekce kulicky a zobrazuje nalezenou kulicku.

Samotna prace je po stylistické strance zpracovdna dobfe, neobsahuje zbyteéné chyby a je psana
srozumitelné a Citelné. Co se tyce logické stavby prace, zde bych zminil chybéjici kapitoly a naopak
zbytecné informace, napfiklad teoretickd kapitola pojednavajici o regulaci je vloZzena do praktické
¢asti i kdyZ pouze popisuje obecna fakta o vlastnostech PID regulatoru a moZznostech jeho nastaveni,
jakdkoliv ndvaznost na vlastni praci, nebo vyuziti v praci chybi.

K praci bych mél nékolik dotazl

e Sjakym rozliSenim (presnosti) jste schopen detekovat kulicku na plose pfi rozliseni modulu
320x240, je na zabéru pouze plocha nebo i néjaké okoli?

e Mohla by jste popsat zplisob komunikace s kamerovym modulem, jak vypada implementace
vycitani snimkd z modulu.

e Proc jsou zapnuty pull up rezistory u vsech pinQ pfipojené klavesnice, popiste, jak mate
klavesnici pripojenou a jak probiha jeji obsluha?

eV praci popisujete nastaveni PID pomoci Nichols-Zieglera, pokud jste tuto metodu poutzil, jaka
vam vysla kriticka perioda, pokud jste jej nastavoval jinak jak?

Byt prace plsobi nedokonéené a pravdépodobné ji nebude mozné pouzivat dale, splnila zadani, a
proto ji doporucuji k obhajobé a navrhuiji klasifikacni stupen dobfe

V Pardubicich 10.6.2015 Ing. Pavel Rozsival



