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POSUDEK VEDOUCIHO BAKALARSKE PRACE

Autor/ka: Tomas Havrda
Nazev prace: Pohyb robota v prostoru

Hodnoceni prace:

(hodnoceni: 1 je vyborny, ..., 4 je nevyhovujici) 1 1- 2 2- 3 4
1. Narocnost tématu X
2. Volba vhodné metodiky zpracovani X
3. Splnéni cilli prace X
4. Odborny prinos (podil) autora/rky X
5 Logicky postup reSeni X
6.  Vyuziti teoretickych znalosti X
7.  Navrh modelu reseni X
8 Sbér a predzpracovani dat pro reseni X
9.  Vystizny souhrn prace X
10. Prdbézna citace pouZité literatury X
11. Formalni Uprava textu X
12. Formalni Uprava grafickd (obrazky, ...) X
13. Celkové hodnoceni prace | x| | | | |

Dalsi pripominky, vyjadieni, doporuceni nebo nedoporuceni k obhajobé:

Autor prace popsal v prvé casti zakladni postupy v algoritmizaci, které jsou dale
v praci pouzity. V dalSich kapitolach se vénoval prostfedi Lego Mindstorm a
Enchaning, které jsou vhodné pro modelovani a tvorbu algoritmd pro pohyb robota
v prostoru. V poslednich dvou kapitolach se pak vénuje samotnému ndavrhu a
implementaci algoritmd.

Autor po celou dobu pripravy pracoval samostatné a pravidelné vysledky své prace
konzultoval. Autor svym pristupem potvrdil, Ze se v dané oblasti pohybuje a danému
tématu rozumi. K praci nemam zadné vétsi vytky a proto

praci doporucuji k obhajobé

Hodnoceni prace znamkou: Vyborné

V Pardubicich, dne 29. kvétna 2014 Ing. Jan Panus, Ph.D.



