Posudek vedouciho diplomové price

Diplomant : Be. Jiii Vejvoda

Nazev price : Testovaci ploSina inercidlni navigace
Cil price a jeho naplnéni

Cil: Navrhnout, realizovat a otestovat ,, Testovaci plosinu inercidlni navigace®, s technickymi
parametry dle zadani diplomové price.

Obsahové zpracovini a pristup k Feeni prace

Diplomant proved| roz¢lenéni své diplomové prace celkem do péti kapitol. V prvni kapitole je
provedena stru¢na reSerSe zadaného tématu. Druhé kapitola popisuje dostupné kinematické
struktury manipulatort a vybira z nich moZnou nejvhodn&jsi variantu pro vlastni realizaci. Ve
tfeti kapitole je popis matematického apardtu pouZitého pro feSeni inverzni kinematické
tilohy. Ctvrta kapitola obsahuje podrobny popis hardwarového feseni konstrukce testovaci
plosiny. Posledni, pata kapitola, popisuje navrh a implementaci fidiciho systému pro hardware
testovaci plosiny a zplisob ovladani a generovani pfislusné trajektorie pohybu ploiny. Pro
realizaci hardware diplomant zvolil, celkem spravng, vyvojovy kit Arduino MEGA2560
s mikropocitatem ATmega2560. Jedna se o osmi-bitovy mikropogitad vyrabény fy Atmel,
s velmi dobrou podporou pro vyvojafe. Na tomto vyvojovém kitu realizoval diplomant
kompletni elektronickou fidici jednotku testovaci plosiny. Pro softwarové feseni byl
diplomantem vyuZit software Matlab — Simulink, na kterém realizoval vypodet a ovladani
trajektorie pohybu testovaci plosiny. VySe uvedené prostiedky doplnil diplomant o modul
napdjeciho obvodu, navrieného v CAD software Eagle. Viechna navrZena feeni podrobné
popsal, zdokumentoval a pfipojil jako piilohu své diplomové prace.

Formilni ndleZitosti price a Gprava

Zpracovéni prace po formalni strance, grafickd viprava a logické &lenéni textu do kapitol,
s piisluSnou navaznosti, jsou na dobré trovni. Diplomant dodrZuje viechna pravidla kladena
na formalni ipravu své diplomové prace.

Pripominky k praci

K diplomové praci nemam ptipominky.

Otizky doporugené k bliz$imu vysvétleni pii obhajobg

Jaké dpravy zafizeni by byly nutné pro moZnost zpétnovazebniho fizeni polohy ploginy?
Zavér

Diplomant musel prokazat velmi dobrou orientaci v feSeném tematickém okruhu, tykajicim se
navrhu a fizeni mechatronickych soustav. V ptipadé testovaci plo3iny, jejiho navrhu a Fizeni



bylo nutné prostudovat a uplatnit znalosti z oborit mechaniky, elektroniky a fizeni. Vzhledem
k tomu, Ze problematika navrhu a tizeni obdobnych soustav neni v soufasné dobé ptili§
prozkoumanou a publikovanou tématikou, musel diplomant feSit navrh zafizeni komplexné
vlastnim usilim jiZ od prvopogatku navrhu. Diplomant prokdzal spravnost svého ndvrhu,
testovanim funké&nosti realizovaného zafizeni. Diplomant pfistupoval k feSeni jednotlivych
etap své diplomové prace velmi iniciativné a samostatné a zodpovédné fe$il vytyéené ukoly.

Préci doporucuji k obhajob& a navrhuji hodnoceni vyborné.

V Pardubicich dne 7. 6. 2013 Ing. Libor Havli¢ek, Ph.D.



