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' Pardubice :
Fakulta elektrowchmky

ainermzy - Posudek vedouclho bakalarské prace
 Jméno studenta: ' " Ji Kral
Téma prace: Elektromcka ﬁdlCl jednotka pohonu podvozku mobllmho robota
Cil préce: - Navrha konstrukce elektronické Fidici jednotky pohonu podvozku mobilntho

‘robota. Ridnci jednotka bude slouzit k pohonu &tytkolového robotického -

podvozku s nezavislym pohonem viech kol stejnosmé&mymi motory. Rizeni
Jednotky bude nadtazenym systémem, osobnim po¢itatem . Komunikace mezi
Fidici Jednotkou a osobnim potitatem bude reallzové.na modulem bluetooth.

Slovni hpdnoceni:

Naplnéni cilit price:

Cile bakaléfské prace byly spingny. Student provedl reder§i zadaného tématického okruhu, navrhl, vyrobil a
otestoval elektronickou fidic{ jednotku stejnosmémého motoru s jedno¢ipovym mikropo&itatem ATmega8 a
bezdratovym komunikatnim rozhranim. RidlCl jednotka je navrzena tak, Ze umoZiiuje nezavislé Fizeni motord .
podvozku ve dvojicich, zvIast pro pravou a levou stranu. Bluetooth modul pouZity pro komumkacn s osobmm -
poéitaéem _|e téZ vlastni konstrukci studenta. ; '
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Logické stavba a styhsuckﬂ droveil price: j

‘ Logickd stavba a styllstlcké iroveii je na dobré irovni.

VyuZiti zimérd, nAm&th a ndvrhi v praxi:

NavrZené zai‘izeni je dobte uplatmtelné v pra)u
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Pi‘ipzidné dal3i hodnoceni (pFipominky k préci):

Student prokézal svou bakalafskou pracf velml dobrou orientaci v zadaném tematickém okruhu, tykajici se
néavrhu konstrukce reallzace elektronickych zaflzem a programovan{ jedno¢ipovych mikropotitai.

Otazky k obhajobé& (max 2):
1. Jaké funkce v sob¥ zahrnujempouzlty vykonovy budi¢ L6207N?
2. Bylo by' moiné realizovanou I‘ldl(!l jednotkou Fidit pohyb podvoezku konstantni

rychlosti?
Doporuteni price k obhajob: ano
NavrZeny klasifikatni stupeii: ‘ vyborng
Posudek vypracoval:

Jméno, tituly: Libor Havlléek,,lng Ph.D.
Zaméstnavatel; Univerzita Pardublce
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