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Cil prace: Navrhnout a realizovat fidici jednotku kolejového robotického systému dle

standardu NMRA. Ridici jednotka ma byt realizovana jako zatéZova. To
znamend, Ze rychlost pohybu robotického systému bude regulovéna na konstantni
rychlost pohybu pomoci zp&tnovazebniho regulatoru.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cilii prace:

Cile prace byly splnény. Byla navrZena a otestovana Fidici jednotka s jednogipovym mikrokontrolérem
ATmega328. Software mikrokontroléru umoZituje dekédovani Fidiciho signalu a zp&tnovazebni Fizeni rychlosti
pohybu robotického systému.

Logicka stavba a stylistick4 aroveii prace:

Logicka stavba a stylisticka aroveii prace jsou na dobré urovni.

VyuZiti zZim&ri, ndméti a ndvrhi v praxi:

Vysledky této prace jsou, diky svému zam&feni, dobfe uplatnitelné v praxi.

P¥ipadné dalsi hodnoceni (pFipominky k prici):

Predkladana prace ukazuje na velmi dobrou orientaci diplomanta v této oblasti Fedené problematiky.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Popiste stru¢né princip komunikace Fidici jednotky robotického vozidla s DCC
centrilou a zpisob dekédovani signilu standardu NMRA.
2. Popiste algoritmy ¢islicovych regulitori pouzitych v Fidici jednotce robotického

systému.
Doporuceni prace k obhajobé: ano
Navrzeny klasifikaéni stupeii: vyborné
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